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Robot Kawasaki na ustugach sztuki
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Dzigki robotowi Kawasaki mozliwa stata si¢ automatyzacja digitalizacji 3D obiektéw dziedzictwa kulturowego. Przy
wspotpracy naukowcow z Wydziatu Mechatroniki Politechniki Warszawskiej i konserwatoréw z Muzeum Patacu w
Wilanowie powstato wyjatkowe stanowisko pomiarowe umozliwiajace bardzo precyzyjne skanowanie 3D powierzchni
dziet sztuki.

Robota Kawasaki dostarczyta firma ASTOR, od lat wspétpracujaca z Politechnika Warszawska.

Jednym z elementéw systemu jest ramig robota Kawasaki, ktére odpowiedzialne jest za delikatne przemieszczanie
systemu pomiarowego pomiedzy kolejnymi pozycjami skanowania. Pozwolito to rozwina¢ prace badawcze zwigzane z
petna automatyzacja procesu pomiarowego. Okazuje sig, ze przy niezwykle wysokiej jakosci zbieranych danych (ponad
2500 punktéw pomiarowych na kazdym milimetrze kwadratowym powierzchni zabytku) konieczne jest zastosowanie
urzadzenia tak zaawansowanego technologicznie jak ramig robota Kawasaki FS020NFD40, gdyz cztowiek nie jest w
stanie wykonac tych czynnosci z wystarczajaca precyzja i powtarzalnoscia. Omawiany system, umieszczony w
specjalnym namiocie, powstal w celu umozliwienia skanowania czterech wielkich piaskowcowych waz bezposrednio w
Parku Wilanowskim, bez koniecznosci ich demontowania i przenoszenia do pracowni pomiarowej.

Na terenie Muzeum pracuja tez inne systemy do skanowania 3D wykorzystujace metode z o§wietleniem strukturalnym,
w ktérych budowie uzyte zostaly roboty firmy Kawasaki. Sa to mniejsze stanowiska uzywane do pomiaréw obiektow
ruchomych takich, jak antyczne wazy greckie.

Za kilka miesigcy za posrednictwem specjalnego oprogramowania stworzonego przez naukowcéw z Politechniki
Warszawskiej, mozliwe bedzie podziwianie efektéw skanowania w pelnej rozdzielczosci za posrednictwem Internetu.

Precyzja, otwartos$¢ systemowa, elastycznosc¢, to wlasciwosci, ktére predestynuja robota Kawasaki do zadar
specjalnych. Jego wykorzystanie w pracy z cennymi dzietami sztuki stanowi rewolucj¢ w technikach przestrzenne;j
dokumentacji zabytkéw ruchomych.

Po raz pierwszy nie trzeba demontowac i przenosi¢ duzego obiektu, by dokonaé jego pomiaru w laboratoryjnych
warunkach. Badacze pracuja w specjalnie zaprojektowanym namiocie o powierzchni 40 mkw. Stosowana technika
pomiarowa wykorzystujaca o§wietlenie strukturalne wymaga zaciemnienia. Dodatkowo namiot zapewnia ochrong
przed wplywem warunkéw zewngtrznych. Zainstalowane w nim potgzne klimatyzatory odpowiedzialne sa za
stabilizacje temperatury i wilgotnosci, zapewniajac odpowiednie warunki pomiarowe. Zastosowanie ramienia robota
firmy Kawasaki pozwala na przesuwanie wazacej kilkanascie kilograméw glowicy pomiarowej z sub-milimetrowa
doktadnoscia, co jest konieczne przy objgtosci pomiarowej wynoszacej S0 mm na 50 mm na 15 mm i wysokosci
mierzonego zabytku wynoszacej ponad 180 cm. Dzigki zastosowaniu takiej technologii mozliwe jest pozyskiwanie w
petni tréjwymiarowych danych pomiarowych.

Jednym z obiektéw, ktére zostaty w Wilanowie zdigitalizowane z uzyciem opisywanej technologii, jest wngtrze
Gabinetu Chinskiego. Prowadzone tam prace pozwolily z niezwyktq doktadnoscia zarejestrowac ponad 90 metréw
kwadratowych drewnianych paneli zdobiacych Sciany gabinetu oraz umieszczonego na sklepieniu malowidta.
Tréjwymiarowa dokumentacja wykonana zostala przed rozpoczegciem prac konserwatorskich, w czasie ktérych
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znacznym zmianom ulegnie kolorystyka gabinetu.

W tej sytuacji interaktywna, tréjwymiarowa dokumentacja begdzie petnym zapisem tego, jak pokdj ten wygladat przez
ostatnie sto lat. Jak zapowiadaja pracownicy Muzeum w Wilanowie, juz w przysztym roku, wchodzac na wortal
muzeum, bgdziemy mogli zwiedzi¢ wirtualny Gabinet Chiriski.

Aby pokazad, jak wszechstronna moze by¢ testowana w Wilanowie technologia, oprécz Gabinetu Chiriskiego
wytypowano jeszcze pi¢¢ grup obiektéw rézniacych si¢ wielkoscia, faktura i miejscem ekspozycji. Jako jeden z
ostatnich zostanie zeskanowany, znajdujacy si¢ w ogrodach, marmurowy sarkofag Stanistawa Kostki-Potockiego.
Projekt finansowany jest ze sSrodkéw unijnych i zakoriczy si¢ w grudniu 2011 roku. ,,Nasze przedsigwzigcie jest
unikatowe, a cele dalekosigzne” - deklaruja twércy projektu. — Chcemy opracowac standardy digitalizacji zabytkow,
wyznaczy¢ normy, ktére - mamy nadziej¢ bgda jedna

z ciekawszych polskich propozycji w Unii Europejskiej”.

Osoby odpowiedzialne za koordynacjg prac to :

- dr hab. inz. Robert Sitnik — Wydziat Mechatroniki Politechniki Warszawskiej (r.sitnik @mchtr.pw.edu.pl)
- Eryk Bunsch — Dziat Konserwacji Muzeum Patac w Wilanowie (ebunsch@muzeum-wilanow.pl)

Firma ASTOR, ktdra dostarcza rozwigzania dla przemystu, od ponad 20 lat wspiera réwniez placowki edukacyjne
poprzez wyposazanie laboratoriéw w nowoczesne rozwigzania z zakresu automatyki i robotyki przemystowe;j.

Zainteresowani projektem beda mogli zobaczy¢ robota w akcji podczas warsztatow zorganizowanych przez Muzeum
Patac w Wilanowie, ktére odbegda si¢ 25 wrzesnia, w ramach Europejskich Dni Dziedzictwa. W trakcie prezentacji
»Iréjwymiarowa dokumentacja dziet sztuki” zostang przedstawione mozliwosci zastosowania wspétczesnych technik
3D w dokumentacji zabytkéw.
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ASTOR Sp. 7 0.0., od wielu lat aktywnie wspiera polskq edukacje, starajqc sie, aby studenci podczas studiow mieli
dostep do najnowszych rozwiqzan z zakresu systemow automatyki przemystowej. Firma wspomaga powstawanie na
uczelniach laboratoriow studenckich, szkoli kadre dydaktyczng, organizuje program praktyk studenckich, wspiera
inicjatywy studenckie oraz sponsoruje konferencje naukowo-techniczne, a od roku 1998 ogtasza konkursy prac
dyplomowych. Pracownicy firmy ASTOR to absolwenci najlepszych polskich uczelni technicznych.

OmniPro
WIECEJ INFORMACJI z firmy ASTOR (PRESS BOX)

strona 3/ 3


content/view/6105/68/

